
筋電義手ロボットの研究開発 - タスク #4

基本構造の検討
2026-03-14 13:30 - Inouye Hiroaki

ステータス: 進行中 開始日: 2026-03-14

優先度: 通常 期日: 2026-03-27

担当者: Inouye Hiroaki 進捗率: 0%

カテゴリ:    

対象バージョン:    

説明

履歴
#1 - 2026-03-14 13:32 - Inouye Hiroaki

既存のCADデータを編集して～～～

#2 - 2026-03-14 13:33 - Inouye Hiroaki

- ステータス を 新規 から 進行中 に変更

- 担当者 を Inouye Hiroaki にセット

今日はここまでやりました。

#3 - 2026-03-14 13:33 - Inouye Hiroaki

まだまだですね。
以下ここが～なにそれ

#4 - 2026-03-14 13:46 - Inouye Hiroaki

- 期日 を 2026-03-27 にセット
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